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1. 試求曲線 
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自(2, 1, 0)至(4, 4, ln2)之長度。
2. 試求曲線 
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 在位置
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3. 試求曲線 
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之單位切向量、單位法向量與曲率。
4. 某動點瞬時位置為 
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試問: 

  (1) 速度向量與加速度向量

  (2) 速度大小

  (3) 單位切向量

  (4) 運動軌跡之曲率
參考解答: 
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2. 
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   單位切向量: 
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3. 
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  單位切向量: 
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法向量: 
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單位法向量: 
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曲率 
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4. 
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   速度向量: 
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   加速度向量: 
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   速度大小: 
[image: image25.wmf]t

e

t

r

t

v

2

6

6

)

(

)

(

-

=

¢

=

r

r


   單位切向量: 
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   此為直線運動，所以運動軌跡之曲率為 
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